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Outline

• INVASE: Instance-wise variable selection using neural networks

• 중견 연구 과제

• 갑상선 연구 과제

• 산학 협력 과제
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INVASE: Instance-wise variable selection using neural networks
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Main Algorithm
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Main Algorithm
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Main Algorithm
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Experiments
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Experiments
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Experiments
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Experiments
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Feature Selection, Interpretation, Prediction
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Prediction
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Regression & Computer Vision

• EXTENDING INVASE TO REGRESSION 

• COMPUTER VISION

U Net as Selector Network, VGG Net as Predictor & Baseline Network 
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Regression & Computer Vision
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Next Step

• INVASE based Prediction Performance Improvement

- 갑상선 연구 : Computer Vision, Regression (부피 추론) 

- Choose Predictor Network and Experiment Dataset

• Next Week: Basic Implementation with some specific decisions related to 

above various direction.
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시계열 자료 연구 관련
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Goodfellow, Ian, Yoshua Bengio, and Aaron Courville. Deep learning. MIT press, 2016.
Aggarwal, Charu C. "Neural networks and deep learning." Springer 10 (2018): 978-3.



중견 연구 제안서 작성

- 심미성 제안서 기반으로 재작성 진행중
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갑상선 연구: 안구 부피 추론

순위 선택된 구조물 𝑹𝑹𝟐𝟐

11 AX2 눈 (left) 0.476 

12 LT 눈, CO1 눈 (right) 0.466 

13 LT 눈, AX2 외직근 (left) 0.465 

14 LT 눈, CO2 내직근 (right) 0.465 

15 LT 눈, AX5 외직근 (left) 0.447 

16 AX3 눈 (left) 0.443 

17 AX3 눈 (right) 0.442 

18 LT 눈, AX2 눈 (right) 0.425 

19 LT 눈, AX1 눈 (left) 0.424

20 LT 눈, AX2 눈 (left), AX2 외직근 (right) 0.420

18CAU AutoML LAB

순위 선택된 구조물 𝑹𝑹𝟐𝟐

1 LT 눈, AX2 눈 (left), AX1 내직근 (right) 0.630 

2 LT 눈 0.545 

3 LT 눈, AX2 눈 (left), AX1 시신경 (left) 0.540 

4 LT 눈, AX2 눈 (left), AX5 눈 (right) 0.525 

5 RT 눈 0.524 

6 LT 눈, AX2 눈 (left) 0.518 

7 LT 눈, AX2 시신경 (right) 0.501 

8 LT 눈, AX2 눈 (left), AX4 시신경 (right) 0.498 

9 LT 눈, AX2 눈 (left), AX3 내직근 (right) 0.486 

10 LT 눈, AX4 눈 (right) 0.482 

총 76개 특징 중 2개의 특징 선택 완료, 3번째 특징을 위한 후보 특징들 성능 확인중, 현재 48/74번째 특징 확인 완료
이를 위해, 14 시간 정도 소요되었음.



갑상선 연구: 안구 부피 추론 알고리즘
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76개 유형의 특징

CNN 회귀 모형

76개의 성능

CNN 회귀 모형
CNN 회귀 모형

76개의 모형 학습

순위 특징 집합 성능

1 LT 눈 0.xxx

~

76 AX5 눈 (right) 0.xxx

데이터 분할 : 훈련셋, 검증셋, 테스트셋, 최종 테스트셋

훈련셋, 검증셋을 이용해 학습
테스트셋을 이용해 성능 확인

1번째 반복

2번째 반복

1위 랭크 특징+75개 유형의 특징 75개의 모형 학습 75개의 성능



갑상선 연구: 안구 부피 추론 알고리즘

• 3번째 반복 : 2번째 반복에서, 1위 실험 특징 집합을 가져와, (76-2)번의 실험을 진행

~

• N번째 반복 : (N-1) 반복에서, 1위 실험 특징 집합을 가져와, (76-(N-1))번의 실험의
진행

• 종료 조건 : 성능 증가 중지 확인, or 전체 반복 종료 (76번째 반복)

• 최종 성능 평가 : 최종 테스트셋으로 최종 예측 성능 검증

• CNN 회귀 모형 : Chaganti et al. (2019) 참고함. CT 시신경의 부피를 측정한다는 점
이 유사하나, 전처리 과정이 달라, 동일한 네트워크 디자인이 어렵고, 유사하게 해도, 
성능이 나오지 않아, 다른 회귀 모형을 함께 참고해서, 변형 진행함.
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Chaganti, Shikha, et al. "Contextual deep regression network for volume 
estimation in orbital CT." International Conference on Medical Image 
Computing and Computer-Assisted Intervention. Springer, Cham, 2019.



갑상선 연구: 안구 부피 추론

• 전달 받은 테이블 파일 관련 : 왼쪽 눈의 부피 – 전문의들과 저희 측의 왼쪽, 오른

쪽 지칭이 반대로 되어 있어, 확인 필요함.
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산학 협력 프로젝트

- 결과보고서 작성 완료, 제출 계획 중
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